
注）
 ・ 受光器IN1,2の入力はチャタリング防止のため、入力が0.1秒ON

ディレイタイマー入力となっており、警報出力が0.1秒遅れて出力
されます。また、クレーン本体が速度100m/minの場合、相互合わ
せて200m/minの速度となり、0.1秒間に330mm移動するので、
その分を考慮してセンサの取付を行っていただくようお願いいた
します。

受光器 受光
IN1
 遮光

受光器 受光
IN2
 遮光

 ON
リセット
スイッチ OFF
 ON
警報出力
 OFF

　基本構成例

　　設定距離の考え方

　タイミングチャート

　仕様

　特長

●センサユニット ●警報ユニット

　外形寸法

●センサユニット間の距離は最大20mまで検出可能です。
●クレーン間の接近速度は最大200m/分まで対応でき

ます。
●光電センサ式のため、電波干渉の影響を受けません。
●クレーン検出に方向判別機能を持たせ、接近時だけ

警報出力を出します。
●停電時にも、検出情報を保持しており、電源復旧時に

も正しく動作します。
●クレーン位置や、吊り荷の有無情報による検出制御

のカスタマイズにも対応いたします。

型　　式

電　　源

消費電流

検出方式

設定距離

センサ出力

検出応答時間

接続方式

使用周囲照度

使用周囲温度

使用周囲湿度

保護構造

質　　量

TCR-DC20BA（上段用、下段用共通）

DC24V±10%

56mA 以下 (DC24V)

光電センサ方式（透過形）

5m ～ 20m　※１

OUT1 ； センサ１用

OUT2 ； センサ２用

出力形式 ； NPN オープンコレクタ

出力定格 ； 100mA 以下（DC30V）

出力モード ； 受光時 ON

１msec 以下

端子台

5,000lx 以下（太陽光）

0 ～ +45℃

40 ～ 85%RH（結露しないこと）

IP50

約 5kg

型　　式

電　　源

消費電力

コントローラ

制御出力

（接近警報）

出力応答時間

リセット入力

接続方式

使用周囲温度

使用周囲湿度

保護構造

質　　量

TCR-DCM-A2 TCR-DCB-A2

BOX タイプ ベース板タイプ

AC200/220V±10%　50/60Hz　※２

25W 以下

PLC

動作状態のメモリー機能付き

接点出力 ； 1c

出力定格 ； AC250V，5A（cosφ=1）

動作モード ； クレーン検知時出力リレー励時

12msec 以下

入力形式 ； 無電圧ａ接点入力

操作スイッチ ； 押しボタン（内蔵）

端子台

0 ～ +45℃

40 ～ 85%RH（結露しないこと）

IP40 －

約 9kg 約 5kg

※１　；設定距離ｘ、上下クレーン間高さｙをご指定ください。 ※２　；AC100/110V は、特注対応になります。

●透過型光電センサを用いた接近検
出方式です。

●センサユニットは上段用、下段用
の 2 台構成です。

●投光器用光源には赤外線 LED を
使用します。

受光器受光器

投光器

センサユニット　TCR-DC20BA

●警報ユニット　BOX タイプ　TCR-DCM-A2

材　質：鋼板製
塗装色：マンセル 5Y7／ 1

400

警報ユニット

銘板
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TCR-DCM-A2

水抜き穴

120

スナップラッチ

ケース

銘板

内部配置図

接地
端子

サーキットプロテクト PLC リレー

リセット
押しボタン
スイッチ

端子台

●センサユニット　TCR-DC20BA

材　質：鋼板製
塗装色：マンセル 2.5YR6 ／ 13（オレンジ）
構造：防塵構造

210
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140

アクリルカバー

光軸位置

ケース内側に可視カットフィルタ（SC-74）

2085.0

73.4

60
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9
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69.9

適合コード径
φ8.0～12.0
NW-12R　2個

透明アクリル板

37
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°

74 76

150

φ10 φ10

10 10

x：設定距離（クレーンの接近を検出したい距離）
y：上下間距離（クレーンの段違い高さ）

θ

〈出荷時標準設定〉
　設　定　距　離 ｘ＝ 15.0（m）
　上下間距離 ｙ＝ 2.5（m）
　角　　　度 θ＝ 80（度）

※
20m MAX

x（m）

y（
m

）

センサ
ユニット

センサ
ユニット

※x, yはご注文時にご指定ください。

（上段用）

（下段用）

反射板（※1）

検出距離
5～20m

検出距離
5～20m

TCR-L シリーズ（※1）

センサユニット（下段用）
 TCR-DC20BA

※1：同一軌道上にクレーンが複数台ある場合に取付けをお奨めします。

上段 クレーン

下段１ クレーン 下段２ クレーン

受　投　受

警報
ユニット 電源

TCR-DCM-A2

センサユニット
（下段用）
 TCR-DC20BA

警報
ユニット 電源

TCR-DCM-A2

センサユニット（上段用）
 TCR-DC20BA

警報
ユニット 電源

TCR-DCM-A2

受　投　受

受　投　受

受　投　受

受　投　受受　投　受

　ご使用上の注意
●屋内でお使いください。
●センサユニットは上段用、下段用があります。
　発注時に検出仕様（設定距離ｘ、上下間距離ｙ）をご指定ください。
●センサユニットの投受光部に太陽光、LED照明、他のセンサ光源等が入らないようにしてください。
●本装置の電源仕様に適合した電源を供給してください。

段違いクレーン接近検出装置
TCR-DC
シリーズ

受注対応品
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